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METODE 

Fuzzy Supervisory Control 

Penggunaan dari fuzzy logic control memberikan keleluasan dalam melakukan pemetaan 

input-output dengan menggunakan kalimat atau pernyataan dalam menggambarkan permasalahan. 

Fuzzy supervisory control memberikan masukan terhadap pengendali atau memberikan control gains 

yang dimodifikasi oleh fuzzy supervisor. Fuzzy superviosr melakukan evaluasi terhadap keadaan 

dengan mekanisme fuzzy inference dan melakukan perubahan atau penyesuaian terhadap variabel 

gain sehingga didapatkan variabel gain yang paling efektif setiap saat. Fuzzy supervisory control 

terbagi menjadi dua bagian yaitu supervisor dan sub-controller [1]. Pada [2, 3] disebutkan bahwa fuzzy 

supervisory control penggabungan antara fuzzy dengan supervisory control dimana memanfaatkan 

fuzzy logic untuk melakukan supervisi terhadap pengendali sehingga didapatkan pengendalian paling 

baik. 
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